
Go_mm blokk 

Milliméter mértékegységben megadott távolságot halad a robot előre. 

 

A pontos mozgáshoz szükségünk van a robotra szerelt kerék átmérőjére milliméter mértékegységben. 

Az adat szerepel az abroncson, vagy az interneten kereshetők a szabványos LEGO kerekek átmérői. 

A paraméterek jelentése 

Az alapértelmezett értékek leolvashatók a képről. 

A megadott sebesség érték előjele határozza meg a haladás irányát. 

A motorok csatlakozási portjának értelmezése: 

A port → 1 

B port → 2 

C port → 3 

D port → 4 
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